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Ce drone utilise l'intelligence artificielle affin de détecter une personne
victime de noyade dans des zones reculé, puis contacter les autorité
locales en leur envoyant les coordonnées de cette victime et ce, de
manière entièrement autonome. Le drone effectue un quadrillage GPS sur
une zone de recherche prédéterminé dans une zone éloigné des secours
possédant une réputation pour ces noyades.
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Biography
Depuis le début de la conception de notre
projet, il m'était impossible de même
comprendre des lignes de codes dans un
programme. Ensuite, à force d'apprendre de
nouvelles fonctions et commandes, il me fut
de plus en plus intuitif d'analyser et interpréter
comment chacunes de ses lignes travaillent
ensemble pour faire fonctionner le tout. Je
suis un jeune non seulement passionné par
ce qu'il fait, mais par ce qu'il est capable de
faire avec de l'effort, de la détermination et
surtout, de la créativité. Après avoir lu des
statistiques sur le noyades de 2012, sois plus
de 495 noyades évitable juste au Canada, j'y
ai vu une situation critiques qui demandée
une solution efficace et pratique, n'importe ou
cette situation serait en utilisation. Il m'étai
évident d'utiliser un drone pour atteindre le
plus rapidement une victime, et utiliser
l'intelligence artificielle pour rendre le tout
autonome, ainsi éliminant le besoin d'une
présence obligatoire d'un opérateur.


